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Robot — innowacyjne badania magnetyczne lin

»Robot to doskonate rozwigzanie umozliwiajace badanie i1 konserwacj¢ lin na obiektach, gdzie
dotychczas takie dzialania byly wyjatkowo trudne do przeprowadzenia” — ocenia nowg technike
badawcza wdrazang przez Centrum Badan i Dozoru Goérnictwa Podziemnego, prezes spotki Krzysztof
Mijalski. Inicjatywa ta realizowana jest we wspoOlpracy z brytyjskim partnerem ledzinskiego
przedsigbiorstwa, firmg Ropetech.

Robot faktycznie jest urzadzeniem
transportowym, spetniajacym kilka
funkcji, w =zalezno$ci od potrzeb
1 opcji sprzetowych. Jego podstawe
stanowi naped gasienicowy, dzigki
ktoéremu jest w stanie przemieszczac
si¢ pod duzym katem po linach
masztow czy kominéw stalowych
o wysokos$ci nawet kilkuset metrow.
Ruch urzadzenia jest sterowany
zdalnie.

Robot powstal z mysla przede wszystkim o prowadzeniu badan magnetycznych lin odciggowych.
W tym celu do urzadzenia mocowana jest glowica magnetyczna, ktora pchana przez robot porusza si¢
po linie. Wczesdniej urzadzenie usuwa warstwe smaru z liny, umozliwiajagc wykonanie badania, a po
jego realizacji ponownie pokrywa jg $rodkiem konserwujacym. Robot umozliwia rowniez wykonanie
inspekcji wizualnej za pomocy zainstalowanej do tego celu kamery. Niezwykle istotny jest fakt, iz ze
wzgledu na swoja budowe umozliwia prowadzenie badan wizualnych i magnetycznych na catlej
dhugosci lin, a nie tylko w miejscach najbardziej narazonych na uszkodzenia eksploatacyjne.

»Zastosowanie robota wigze si¢ z licznymi korzysciami dla wihascicieli 1 uzytkownikow réznego typu
masztéw, kominéw mostéw czy innych konstrukcji wyposazonych w liny odciggowe. Sg to zarowno
korzy$ci w zakresie finansowym, technicznym, jak i bezpieczenstwa” — podkresla Jan Knura, cztonek
zarzadu ds. technicznych CBiDGP.

Jesli chodzi o aspekt finansowy, to najistotniejszym walorem wykorzystania robota jest brak
koniecznos$ci zatrzymywania procesu technologicznego obiektu, co przy tradycyjnych metodach jest
warunkiem obligatoryjnym. Oznacza to zachowanie ciaggtosci ruchu i1 unikanie przestojéw w zakresie
prowadzenia rutynowej dziatalnosci oraz realizacji ustug dla swoich odbiorcow.

Robot pozwala speli¢ podstawowy warunek gwarantujacy poprawno$¢ procesu badawczego
1 wiarygodnos¢ wynikow badan magnetycznych liny, jakim jest zachowanie réwnomiernosci
w przesuwaniu si¢ gtowicy wzgledem liny. Z uwagi na charakterystyke tej metody konieczne jest, by
ruch odbywal sie ze stalg predkoscig. Jakiekolwiek szarpnigcia, zwolnienia czy przyspieszenia
wplywaja na oceng rzeczywistego stanu technicznego badanej liny.

»Im dluzsza lina tym bardziej narazona jest na dziatanie czynnikow wpltywajacych na zmiany
predkosci liniowej wzgledem glowicy w czasie badania metodami tradycyjnymi— tlumacza Nigel
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Turner z Ropetech i Piotr Piechota z CBIiDGP. — Czynnikéw takich jak cho¢by wiatr. Jesli lina ma
powiedzmy 200 metréw to oddziatywanie wiatru jest bardzo silne, lina drzy i odksztatca si¢ w forme
cigciwy. Automatycznie zmienia to predkos¢ poruszania si¢ glowicy magnetycznej. Moga wtedy
powstawac nagle szarpnigcia, widoczne oczywiscie na wykresie. Niezwykle trudne jest oszacowanie
czy odczytywane zaburzenia stanowig ilustracj¢ niepozadanego ruchu urzadzenia czy peknigcia
drutéw lub innego uszkodzenia liny. Robot wyklucza tego typu sytuacje”.

Zastosowanie zdalnie sterowanego robota wplywa na wzrost bezpieczenstwa pracy w procesie
badawczym, ograniczajac skalg zagrozen dla zdrowia i zycia ludzkiego. Przede wszystkim eliminuje
konieczno$¢ wspinania si¢ na wysokie konstrukcje. W przypadku kominoéw ma to kluczowe znaczenie
ze wzgledu na toksyczne gazy stanowigce powazne ryzyko zdrowotne dla oséb narazonych na ich
bezposrednie oddziatywanie. Roéwnie istotne jest ograniczenie wypadkowosci zwigzanej
z prowadzeniem badan na wysoko$ci w sposob tradycyjny.

»Prace konstrukcyjne i testujgce robota trwaty piec lat. Sprawdzit si¢ juz u wielu klientow w Wielkiej
Brytanii i Europie Zachodniej. Teraz przyszedt czas na Polsk¢. Mysle, Ze nasza 16-letnia wspotpraca
z CBiDGP, a gléwnie dyrektorem Andrzejem Kawka z Osrodka Rzeczoznawstwa i Dozoru Urzadzen
Gorniczych oraz jego zespolem stanowiag podstawe do efektywnego wdrozenia tej nowoczesnej
techniki badawczej i rozpowszechnienia jej stosowania tu i w calym regionie srodkowoeuropejskim”
— podsumowuje Nigel Turner.

Robot do badania lin

. badanie liny bez zatrzymywania procesu technologicznego obiektu

« plynnos¢ ruchu i jednostajna predkos¢ zapewniaja poprawng interpretacje wynikow
. mozliwos$¢ prowadzenia badan w miejscach trudnodostepnych

« mozliwos¢ badania liny na catej dtugosci

. poprawa stanu bezpieczenstwa i jakosci pracy
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